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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania
Informacg dotycaca bezpieczestwa i ochrony zdrowia spadzono zgodnie z Art.
21a Ustawy z 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlanez dRazporadzeniem Ministra
Infrastruktury z 23 czerwca 2003 r. Dz. U. Nr 1221126

1.1 Zakres robot

Dla zrealizowania zadania pfJzbrojenie w sié wodocggowg i kanalizacyjry dziatek
budowlanych w Starej K¢ni” przewiduje st wykonanie nagpujacych robot :

a) Kanalizacja grawitacyjna

» Kolektor z rur PVC Dz 200 typ ,N” - 522 mb
* Przykanaliki z rur PVC Dz 160 typ "N” - 08nb
taczna diugé¢ kanatow - 602 mb
» Studzienki kontrolne
- betonowep 1000 - kolektory - 10 szt.
- z tworzywa sztucznegp425- kolektory - 10 szt.
* Studzienki z tworzywa sztuczneg@a!25 — przykanaliki - 18 szt.
b) Wodocag
» Siet wodochgowa PE-100 SDR17 Dz 90 - 560 mb
* Hydrant przeciwpgarowy naziemny HP80 - 2 szt.
* Studnia wodomierzow@l200 - 1 szt.
e Zasuwy odcinajce DN80 - 3 szt.

1.2  Kolejnos¢ wykonywania robot

Z uwagi na specyfiki charakter zadania inwestycyjnego nie przewidigeistalenia
kolejnasci wykonywania poszczegoélnych rodzajow robot.
Roboty mana prowadzi niezalenie na ranych odcinkach.

2. Wykaz istniejacych obiektéw budowlanych

Nizej wymienione obiekty budowlane znajdugje w najblizszym gsiedztwie
przewidywanych do wykonania robot i budowli :

* Linie elektryczne napowietrzne

* Linie napowietrzne telefoniczne

* Linie kablowe elektryczne

» Siet wodochgowa

» Drogi publiczne

3. Elementy zagospodarowania terenu, ktére magstwarza¢ zagrazenie
niebezpieczastwa i zdrowia ludzi

* Drogi publiczne po ktorych odbywagsiuch wszelkimi rodzajami pojazdow
» Linie energetyczne
* Siet wodochgowa



Przewidywane zagraenie, ktore wysepuja podczas realizacji robot, skala i
rodzaje zagrazen oraz miejsce ich wysgpowania

Podczas realizacji rob6t mpwystapi¢ nastpujace zagraenia:

e Poraenie padem podczas wykonywania wykopow koparkami, lub
przenoszenia elementow betonowychwidjiem w poblzu napowietrznych
linii energetycznych,

 Poraenie padem podczas ewentualnego przerwania podziemnegda kab
elektrycznego &dacego pod nagpciem podczas wykonywania wykopow
sprztem mechanicznym lulzeznie,

* Mozliwos¢ spowodowania wypadku podczas ustawiania elementow
betonowych studni, czy innych elementéw tak podczasentau jak
i roztadunku na placu budowy,

* Podczas robot ziemnych i moatavych realizowanych w pasie czynnej drogi
istnieje due zagraenie poticenia przez poruszgge st po drodze pojazdy

Miejscami wys¢gpowania powyszych zagrgen beda :
» Place roztadunkowe materiatow,
» Stanowiska gdzie prowadzonedh poszczegdéline rodzaje robot,
* Drogi publiczne
» Skrzyowania z liniami elektrycznymi.

Czas wystpowania zagrgen winien by okrelony na etapie spogdzania
szczegotowego planu BIOZ w zatesci od przygtego harmonogramu robot.
Skala wys¢powania w/w zagrgen miesci sig w akceptowalnej skali ryzyka.

Instruktaz pracownikéw przed przystpieniem do realizacji robot

Dla bezpiecznego prowadzenia robot na budowiezpgbezeprowadzi nastpujace
instruktaze :
* Instrukta ogolny.
Jednorazowo przy pragiu pracownika do pracy przed dopuszczeniem do
wykonywania pracy - czas szkolenia 3 godziny.
* Instrukta stanowiskowy.

Kazdorazowo przed dopuszczeniem pracownika do pracyokraslonym
stanowisku naley przeszkok pracownikOw przez udzielenie instrukia
stanowiskowego, w ktérym neidg wskazé maozliwos¢ wystpienia zagroen,
sposoby ochrony przed zagemiami oraz metodami bezpiecznej pracy.
Czas trwania instrukta stanowiskowego powinien &yuzaleniony od
przygotowania zawodowego pracownikow, dotychczagowstau pracy,
rodzaju zatrudnionego spita, zagraen wystkpujacych na stanowisku pracy.
Instrukta powinien by zakaczony sprawdzianem wiadosw i umiejgtnosci
z zakresu wykonywania okdlenych robot zgodnie z zasadami i przepisami
bezpieczéstwa pracy stanowtym podstaw dopuszczenia pracownika do
wykonywania robot na okénym stanowisku.
Na stanowisku roboczym powinny dgostpne instrukcje bezpiecznej obstugi
maszyn z ktérymi nalgy zapozné osoby upowznione i dopuszczone do pracy
na tych stanowiskach.
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Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajce niebezpiecagstwom
wynikapce z wykonywania robot

Roboty zwgzane z montaem w istniejgcych studniach

Przed przysipieniem do przedmiotowych robdt nayeszczegotowo zapozéiasic

z nasgpujacymi Rozporadzeniami i bezwzgldnie stosowaje w praktyce.

a) Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia
1 palziernika 1993 r. W sprawie bezpiefigeva i higieny pracy przy
eksploatacji i konserwacji sieanalizacyjnych.

b) Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia
1 padziernika 1993 r. w sprawie bezpieageva | higieny pracy w
oczyszczalniachsciekdw.

Do podstawowych dziata zmierzagcych do zapobiegania niebezpietzigvom

zwiazanych z wykonywaniem robét nalezaliczyt :

* Przed wejciem do studzienek naide przewietrzy kanat,

* Sprawdzt¢ za pomog analizatoréw, lub lampbezpieczastwa czy nie
wystepuja substancje szkodliwe,

* Pracownicy wykonujcy roboty w studzience powinni posig&darzy sobie
urzadzenia do wykrywania i sygnalizacji obeénbgazu,

» Brygada wykonujca pra¢ powinna licz¢ co najmniej 4 osoby,

» Komore zabezpieczyprzed nagtym doptywertiekdw,

* Brygad; nalezy zabezpieczyw sprzt niezlgdny do nagtej ewakuacji ze strefy
robot.

Roboty ziemne i montaowe

Przed rozpocxiem wykonywania rob6t ziemnych naje dokon& szczegoétowej
inwentaryzacji podziemnych i napowietrznych agtzer elektrycznych, a nagtnie
oznakowa je w terenie.
W celu zapewnienia bezpiecznej pracy na budowiezpawroci szczegola uwag:
na:

* Oznakowanie miejsc robat,

» Zabezpieczenigcian wykopu,

* Bezpieczne sktadowanie materiatdw wzdluykopu,

» Zachowanie wisciwych odlegtdci stanowisk pracy od linii napowietrznych

WN, NN oraz linii kablowych,
» Ogrodzenie stref niebezpiecznych,
» Odziez ochronmn, obuwie, okulary, kaski itp.

Roboty prowadzone w pasach drogowych
Miejsca prowadzenia rob6t powinnydgznaczone tablicami :

# Uwaga! Roboty drogowe

# Uwaga! Gibokie wykopy

# Uwaga! Pracagy zuraw (dwig)
Ponadto miejsca prowadzenia prac ziemnych i momtgch naley ogrodzé
zaporami drogowymi U-51 (podwajnymi).



Prace prowadzone w pasie drogowym oznakowgodnie z projektem organizacji
ruchu na czas budowy.
Miejsca prowadzenia rob6t naleoznakowa zgodnie z obowdizujacymi przepisami :

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003wr sprawie
szczegOtlowych warunkéw zadzania ruchem na drogach oraz
wykonywaniem nadzoru nad tym zagzeniem,

Prawem o ruchu drogowym z dnia 20.06.1997 r. (Dz.B003 r. Nr 58 poz.
515, Nr 124 poz. 1152, Nr 130 poz. 1190, Nr 137pbd3202, Nrl49
p0z.1452),

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wetvanych

i Administracji z dnia 31.07.2002 r. w sprawie zéek i sygnatdw
drogowych.

Podczas wykonywania robot mombavych, ziemnych, transportowych i obstugi
sprztu mechanicznego naig zapewné warunki BHP zgodnie z :

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.20Q3w sprawie
BHP podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. UW4MN z dnia
19.03.2003 poz. 401)

Rozporadzeniem Ministra Gospodarki z dnia 20.09.2001 sprawie BHP
podczas eksploatacji maszyn i innych agizen technicznych do robét
ziemnych, budowlanych i drogowych.



