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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

ST-1 PRACE GEODEZYJINE ZWIAZANE Z WYTYCZENIEM SYTUACYJNO-WYSOKOSCIOWYM
OBIEKTU ORAZ SPORZADZENIEM INWENTARYZACJI POWYKONAWCZE]J

D-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

D-01.02.02 ROBOTY ZIEMNE - USUNIECIE WARSTWY GLEBY (HUMUSU)

D - 02.03.01 ROBOTY ZIEMNE — PLANTOWANIE TERENU

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
D - 05.03.23a NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ]

D - 08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

B-09.00.00 NAWIERZCHNIA Z TRAWY SYNTETYCZNEJ

ST-6 OGRODZENIE

UWAGA. Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim
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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z: BUDOWA BOISKA PILKARSKIEGO PRZY SZKOLE PODSTAWOWEJ

W STARYM KOZLU

Inwestor: Gmina Bierawa ul. Wojska Polskiego 47-240 Bierawa

1.2. Zakres stosowania ST.

ST stanowia dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji nastepujacych robot:

- chodniki

- boiska

- elementy matej architektury

1.3. Zakres robot objetych ST.

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

ST-1 PRACE GEODEZYJNE ZWIAZANE Z WYTYCZENIEM SYTUACYJINO-
WYSOKOSCIOWYM OBIEKTU ORAZ SPORZADZENIEM INWENTARYZACIJI
POWYKONAWCZEJ]

D-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

D-01.02.02 ROBOTY ZIEMNE - USUNIECIE WARSTWY GLEBY (HUMUSU)

D - 02.03.01 ROBOTY ZIEMNE — PLANTOWANIE TERENU

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
D - 05.03.23a NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

D - 08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

B-09.00.00 NAWIERZCHNIA Z TRAWY SYNTETYCZNEJ

ST-6 OGRODZENIE

1.4, Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.5. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.6. Niweleta- wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.8. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.9. Nawierzchnia- warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna- gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Podbudowa zasadnicza- gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktada¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

Warstwa odcinajgca- warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca- warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
1.4.10. Podtoze- grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.
1.4.11. Podtoze ulepszone- gorna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.12. Ksigga Obmiaru- akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru.
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1.4.13. Materiaty- wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacja
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.14. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

2. MATERIALY.

2.1. Zrodta uzyskania materiatow.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do Robét Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
Robot.

2.2. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jezeli Inspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych Robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do
Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wiasciwosé do Robot i
byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jezeli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

3. SPRZET.

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by

zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym
w ST lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowata przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by

utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
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wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu,
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT.

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Roboét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym w
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inspektora Nadzoru beda usunigte z
Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwa na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowsa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
Robot zostana, jesli wymagac bedzie tego Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Roboét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéow oraz Robét.

Wykonawca bedzie przeprowadza pomiary i badania materiatow oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni wykonanie robét zgodnie z Kontraktem.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.
Obmiar Robét bedzie okresla faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Slepym Kosztorysie.
Obmiaru Robaét dokonuje Wykonawca a wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru.
7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robét.
Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksiegi Obmiaru.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiorow Robdt.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

» odbiorowi Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

» odbiorowi czesciowemu,

» odbiorowi koncowemu,

» odbiorowi ostatecznemu.
8.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.
Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowania ogolnego postepu Robét.
Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
8.3. Odbior czesciowy.
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru czesciowego
Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robét.
8.4. Odbiodr koncowy Robot.
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.
8.5. Odbior ostateczny.
Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIORB i
w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

» robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
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wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
koszty sktadowania odpadéw i urobku,
wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.
9.3. Organizacja placu budowy i zaplecza
Koszt organizacji placu budowy i zaplecza obejmuje:
» opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu organizacji placu budowy,
utrzymania i budowy zaplecza oraz zabezpieczenia terenu budowy
Koszty organizacji placu budowy i zaplecza nalezy uwzgledni¢ w ofercie

VVVY 'V

ST-1 PRACE GEODEZYJNE ZWIAZANE Z WYTYCZENIEM SYTUACYJNO-
WYSOKOSCIOWYM OBIEKTU ORAZ SPORZADZENIEM INWENTARYZACJI
POWYKONAWCZEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z realizacja robét wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wytyczeniowych tj. odtworzenie i
wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych dla powierzchniowych robét ziemnych i chodnikow
realizowanych w ramach inwestycji: BUDOWA BOISKA PILKARSKIEGO PRZY SZKOLE
PODSTAWOWEJ W STARYM KOZLU.

2. MATERIALY.

Stupki betonowe, trzpienie i rury metalowe, paliki drewniane, farba chlorokauczukowa lub inne materiaty
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.

Roboty pomiarowe objete niniejsza specyfikacja nalezy wykona specjalistycznym sprzetem geodezyjnym
gwarantujacym doktadnosci wymagane w pkt 5. Stabilizacje, zabezpieczenie i oznaczenie punktéw
wykona recznie.

4. TRANSPORT.

Dowolne srodki transportowe.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wyznaczenie sytuacyjno- wysokosciowe okresli w punktach dajacych prawidtowe odwzorowania
projektowanej nawierzchni.

Doktadnos¢ wytyczenia wysokosciowego: £5mm.

5.2. Repery robocze umieszcza sie¢ poza obrysem projektowanych robot oraz zabezpiecza w celu ich
odtworzenia.

5.3. Repery zabezpieczy przed zniszczeniem, a ich wysokos¢ poda z doktadnoscia do 1mm.

5.4. Prace geodezyjne wykona zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK, wymienionymi w pkt 10.
5.5. Inne, wynikajace z osiadania, dane wysokosciowe osnowy geodezyjnej niz te na ktorych oparto
projekt techniczny, spowoduja koniecznos¢ zaktualizowania projektu technicznego.

5.6. Pomiar powykonawczy

5.6.1. Zebranie materialéw i informacji

Wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajacego instrukcje
dotyczace ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powykonawczych.
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Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkow dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i
wysoko$ciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralne;j.

W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezgca inwentaryzacja
sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomic o tym Zamawiajacego.

Przy analizie zebranych materiatow i informacji nalezy ustali¢:

—  klasy i doktadno$ci istniejgcych osnéw geodezyjnych oraz mozliwos$ci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

—  rodzaje uktadow wspotrzednych i poziomoéw odniesienia,

—  zakres 1 sposob aktualizacji dokumentow bazowych, znajdujacych si¢ w osrodku dokumentacji o
wyniku pomiaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykonac: ogoélne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow istniejace;
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacja opisow
topograficznych, zbadanie wizur pomi¢dzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, wstgpne rozeznanie
odnos$nie konieczno$ci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomej 111 klasy oraz osnowy
pomiarowej.

Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowe, a nastepnie wykona¢ pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcjg G-4 [8] GUGIK, mierzac wszystkie elementy tresci mapy
zasadniczej oraz tre$¢ dodatkowg obejmujaca: granice ustalone wedlug stanu prawnego.

Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie pomierzone;j
tre$ci na mape zasadnicza oraz mape katastralng nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowaniem i
kresleniem recznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupetnic¢ o elementy wymienione w drugim
akapicie niniejszego punktu, ta sama technikg z jaka zostata wykonana mapa (numeryczng wzglednie
analogowa).

Dokumentacje geodezyjna i kartograficzng nalezy skompletowaé¢ zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4],
z podziatem na: akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczng
przeznaczong dla Zamawiajacego i dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej. Sposob skompletowania i formg¢ dokumentacji dla o$rodka dokumentacji
nalezy uzgodni¢ z o$rodkiem oraz ustali¢ czy t¢ dokumentacje¢ nalezy okaza¢ Zamawiajacemu do wgladu.
5.5.3. Dokumentacja dla Zamawiajacego

Jesli Zamawiajacy nie ustalit inaczej, to nalezy skompletowaé dla Zamawiajacego nastgpujace materiaty:
—  sprawozdanie techniczne,

—  wtdrnik mapy zasadniczej uzupetlniony dodatkows trescig, ktérg wymieniono w punkcie 5.5.2,

—  kopie wykazoéw wspotrzgdnych punktow osnowy oraz wykazy wspotrzednych punktéw granicznych
w postaci dysku i wydruku na papierze,

—  kopie protokoléow przekazania znakoéw geodezyjnych pod ochrone,

—  kopie opisow topograficznych,

—  kopie szkicow polowych,

—  nosnik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli mapa
realizowana jest numerycznie,

—  inne materialy zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robot geodezyjnych zgodnie z wymogami i
doktadnosciami wymienionymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest metr [m ]
wyznaczonej sytuacyjnie i wysokosciowo trasy.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru na podstawie wykonanych szkicow, dziennikow
pomiarowych i protokotow wg zasad okreslonych w - ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatnos¢ za metr [m ] odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych po dokonaniu odbioru
robo6t wg pkt 8.
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Cena obejmuje wykonanie wytyczenia, sprawdzenia, zastabilizowania i zabezpieczenia punktow dla
wszystkich czynnosci wymienionych w pkt 1.3 i 5 facznie z kosztem materiatow i transportu na
podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych oraz protokotow kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST - ,,Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Ogélne specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
pOzniejszymi zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bylego Gtownego Urzgdu Geodezji i Kartografii]:

3. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

4. Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej

5. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna

6. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna

7. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji

8. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe

9. Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

10.  Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

D-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z realizacja robét wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.
1.2. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania roboét rozbiorkowych
W ramach robét zwigzanych z przygotowaniem terenu przewidziano wykonanie robot rozbiorkowych
polegajacych na:
Usunigciu dwoch bramek do pitki noznej oraz stojakéw do koszykdwki
Materiaty i gruz uzyskane z rozbiorek nalezy wywiez¢ na wysypisko.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
Elementy rozbiorki podane w poz. 1.2. zostang wykonane mechanicznie i recznie. Do wykonania robot
nalezy uzywac ogolnie dostgpnego sprz¢tu budowlanego przeznaczonego do tego rodzaju robot :
» mioty pneumatyczne
» pity mechaniczne
> kilofy
> lopaty
4. TRANSPORT.
Materiaty uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inspektora Nadzoru dla danego asortymentu materiatu rozbiorkowego na odlegtosé¢ wskazana w
Kosztorysie.
5. WYKONANIE ROBOT
Wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiorki nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacjg
Projektowa.
Za bezpieczenstwo ruchu na odcinku wykonywanych robot odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbiorkowych, prawidtowos¢ transportu i sktadowania
materiatow uzyskanych podczas rozbiorki.
7. OBMIAR ROBOT.
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Jednostkamg obmiaru jest komplet rozebranych elementow
8. ODBIOR ROBOT.
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru na podstawie protokotow wg zasad okreslonych w ST —
»Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Cena wykonania robot obejmuje :
- rozebranie dwoch bramek do pitki noznej oraz stojakow do koszykdwki
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
10. PRZEPISY ZWIAZANE
- D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D-01.02.02 ROBOTY ZIEMNE - USUNIECIE WARSTWY GLEBY (HUMUSU)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robotzwiagzanych ze zdjeciem warstwy gleby (humusu) w ramach robot wymienionych w czesci
WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.
1.2. Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania zdjecia 15cm warstwy gleby (humusu)
2. MATERIALY
,,Nie wystepuja.
3. SPRZET
Do wykonywania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy gleby (humusu) nalezy stosowac:

» spycharki

> lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych — w miejscach, gdzie

prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe
» koparki i samochody samowytadowcze —w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca
takiego sprzetu

4. TRANSPORT
Glebe (humus) nalezy przemieszczaé z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ samochodami
Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zdjecie warstwy gleby (humusu)
W poczatkowej fazie roboty ziemne obejmowaé beda usuniecie 15cm warstwy gleby , ktorag nalezy
wywiez¢ w miejsce wskazane przez Inwestora (Zamawiajacego). Dopuszcza sie zmagazynowanie (w
pryzmach) tej gleby a nastepnie rozplantowanie jej na dziatce (po zakonczeniu wszystkich robot) za
zgoda Inwestora.
Glebe (humus) nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem spycharek. Tam gdzie nie jest to
mozliwe, nalezy stosowac¢ reczne wykonanie robot. Warstwe gleby (humusu) nalezy zdja¢ z catej
powierzchni terenu inwestycji. Grubosé¢ zdejmowanej warstwy gleby (humusu) powinna by
zgodna z dokumentacja projektowa, ktora stanowi podstawe do rozliczenia.
Zdjeta glebe (humus) nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania gleby (humusu)
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, by zabezpieczy¢ glebg przed ewentualnym
zanieczyszczeniem i najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ gleby (humusu) podczas
intensywnych opadow.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzanie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia gleby (humusu).
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka jest m2 zdjetej warstwy gleby (humusu).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w czesci ,, WYMAGANIA OGOLNE”
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena 1m2 wykonania robot obejmuje:
zdjecie gleby (humusu) wraz z sktadowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad
10. PRZEPISY ZWIAZANE
D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
D - 02.03.01 ROBOTY ZIEMNE - PLANTOWANIE TERENU
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot ziemnych zwigzanych z plantowaniem terenu
3. SPRZET
Przy recznym wykonaniu robot wykonawca powinien dysponowac: nastgpujacym, sprawnym technicznie
sprzetem:

> lopaty, grabie

> taczki,

» ubijaki, ptyty wibracyjne itp.
4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot
5.1.1 Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania nasypow wyrownania (plantowania) terenu bezposrednio
po wykonaniu nawierzchni boiska i chodnikéw przy sprzyjajacych (dopuszczalnych) warunkach
atmosferycznych.
5.1.2. Wykonywanie robot w okresie opadow
Wykonywanie robot nalezy przerwac , jezeli wilgotnos$¢ gruntu przekracza wartos¢ dopuszczalna, to
znaczy jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 10% jej wartosci.
5.1.3. Wykonywanie rob6t w okresie mrozow
Nie dopuszcza sie prowadzenia prac z wykorzystaniem gruntow zamarznietych lub gruntow
przemieszanych ze $niegiem lub lodem.
W czasie duzych opadow $niegu wykonywanie robot powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac
nalezy usuna¢ $nieg z powierzchni plantowanego terenu.
5.2. Doktadnos¢ wykonania robot
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza + 1 cmi -3 cm.
Szeroko$¢ powierzchni nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £10 cm.
5.3. Zaggszczenie plantowanego terenu
Zageszczenie warstwy nalezy okresla¢ za pomocg 0znaczenia wskaznika zageszczenia IS.
Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: IS =pd / pds
gdzie:
Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu, zageszczonego gruntu, (Mg/m3),
Pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej probie .Proktora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/m3).
Wskaznik- zageszczenia gruntow, okreslony wedtug normy BN-77/8931-12 [7], powinien na catej
szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania:
Dla dolnych warstw IS >0,97.
Dla goérnych (0,2 m) warstw IS >1,03.
Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtornie zagescic. Jezeli
powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca
powinien usuna¢ warstwe i wbudowa¢ nowy materiat, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie
proby prawidtowego zageszczenia warstwy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie wykonania robot polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowe;j.

6.1. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania robot

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania nasypu polegaja na sprawdzeniu: przestrzegania ograniczen
okreslonych w p. 5.1.2 i 5.1.3; dotyczacych wbudowania gruntow w okresie opadow i mrozow.

6.2. Sprawdzenie zageszczenia terenu

Sprawdzenie zageszczenia polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is z
wartosciami okreslonymi w p.5.3.

Zageszczenie nalezy kontrolowa¢ nie rzadziej niz:

- jeden raz w trzech punktach na 1000 m2 zageszczanej powierzchni

Badanie zageszczenia poprzez oznaczenie wskaznika zageszczenia | S nalezy wykonac¢zgodnie z norma
BN-77/8931-12.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest m3 wykonanego robot.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

Wykonawca zgtasza Inspektorowi Nadzoru do odbioru zakonczony obszar wyprofilowanego terenu.
W przypadku usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robot poprawkowych, zakres i wielkos¢
potracen za obnizong jakos¢ lub poleci powtorzenie robot wedtug zasad okreslonych w niniejszej
specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m3 obejmuje:

- prace pomiarowe,

- pozyskanie gruntu z odktadu i zatadunek na $rodki transportowe,

- transport gruntu na miejsce wbudowania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu,

- profilowanie powierzchni

- Zageszczenie gruntu

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nastepnie ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow .

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja inwestycji wymienionej w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot ziemnych (wykopow) zwiazanych z
wykonaniem koryta wraz z jego profilowaniem
2. MATERIALY
nie wystepuja
3. SPRZET
Przy mechanicznym wykonaniu robo6t wykonawca powinien dysponowacé nastgpujacym, sprawnym
technicznie sprzgtem:

» spycharka gasienicowa,

» koparka z czerpakiem profilowym

» walec gtadki
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» ubijak szybko uderzajacy,

» walec wibracyjny,

» plyta wibracyjna,
4. TRANSPORT
Materiat (grunt) uzyskany z wykopow (korytowania) moze by¢ przewozony dowolnymi srodkami
transportu (najlepiej samowytadowczymi) na odlegto$¢ wskazana w kosztorysie.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przystapienia do robét.
Wykonawca moze przystapi do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni przy sprzyjajacych
(dopuszczalnych) warunkach atmosferycznych.
5.2. Wykonanie koryta.
Wykonawca zobowigzany jest do wyznaczenia prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu za
pomoca wczesniej przygotowanych palikow lub szpilek. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umozliwi¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét.
Rodzaj sprz¢tu a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do gruntéw I-1V kategorii urabialnosci.
Czes¢ koryta nalezy wykonac¢ recznie np. w miejscach o utrudnionym dostepie dla sprzetu
mechanicznego. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ zatadowany na srodki
transportu i odwieziony w miejsce wskazane przez Inwestora.
5.3. Profilowanie i zageszczenie koryta.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza gruntowego (dna koryta), ktore ma by¢ profilowane nalezy
sprawdzi¢ czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podtoza gruntowego (dna koryta). Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza gruntowego (dna koryta).
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapic¢ do jego zaggszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nierownosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Wilgotnos¢ gruntu podtoza przy zaggszczaniu nie powinna rozni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej
niz 20% jej wartosci.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze gruntowe (dno koryta) ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
przed przystapieniem do uktadania warstwy ulepszonego podtoza nalezy odczekaé
do czasu jego naturalnego osuszenia.
Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych
napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na
wiasny koszt.
5.4. Wymagania dotyczace zageszczenia koryta.
Minimalna wartos¢ wskaznika zageszczenia (Is) w dnie koryta 1s=0,95
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania i pomiary wykonanego koryta .
6.1.1. Zageszczenie podtoza.
Do odbioru zageszczenia podtoza gruntowego (dna koryta) Wykonawca przygotuje i przedstawi
tabelaryczne zestawienie wynikow badan wskaznika zageszczenia, wykonane na podstawie biezacej
kontroli zageszczenia.
Zageszczenie nalezy bada¢ w 2 punktach na kazde 1000m2 podtoza .
Badanie zageszczenia poprzez oznaczenie wskaznika zageszczenia IS nalezy wykonaé zgodnie z norma
BN-77/8931-12.
6.2. Cechy geometryczne.
6.2.1. Réwnos¢ .
Rownos¢ profilowanego i zaggszczonego podtoza gruntowego (dna koryta) nalezy mierzy¢ 4 metrowa
tata co 20 metrow w kierunku podtuznym i poprzecznym.
Nieréwnosci nie moga przekroczy¢ 2 cm.
6.2.2. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4 lub 2 metrowej taty i poziomicy co 20 metrow.
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +0,5%.
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6.2.3. Glebokos¢ koryta i rzedne dna.

Glebokosé¢ koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 20 m na krawgdziach koryta. Roznice pomigdzy
rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.

6.2.4. Uksztattowanie koryta.

Uksztattowanie koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gtownych trasy i w innych dodatkowych punktach,
rozmieszczonych nie rzadziej niz co 20 m.

6.2.5. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownane i
powtornie zaggszczone.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1m2 wykonanego, wyprofilowanego i zageszczonego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegajg zasadom odbioru robot zanikajacych.

Wykonawca zgtasza Inspektorowi Nadzoru do odbioru zakonczony odcinek koryta (wyprofilowanego i
zageszczonego).

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli robot.

W przypadku usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robot poprawkowych, zakres i wielkos¢
potracen za obnizong jakos¢ lub poleci powtdrzenie robot wedtug zasad okreslonych w niniejszej
specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe,

odspojenie gruntu ,

zatadunek odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie w miejsce wskazane przez
Inwestora

profilowanie dna koryta,

zageszczenie dna koryta,

utrzymanie koryta.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

PN-87/S-02201 - ,,Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia”.
PN-88/B-04481 - ,,Grunty budowlane. Badania probek gruntu”.

BN-75/8931-03 - ,,Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych i
lotniskowych”.

BN-68/8931-04 - ,,.Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata”.
BN-77/8931-05 - ,,0znaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych”.

VVV VVV

D-04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z realizacja inwestycji wymienionej w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt.
1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna dotyczy robot zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajacych i ma
zastosowanie do robot zadania zwiazanego z budowa boiska przy szkole podstawowej w Starym Kozlu.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robéot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
-piaski,
-ZWir
-mieszanka kruszywa,
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetnia¢ nastepujace warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:
Dis/dgs <5

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
d85 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi by¢
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajacej.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia:

U= deo/ d1o =5
gdzie:
U - wskaznik r6znoziarnistosci,
d60 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spehiaé
wymagania normy PN-B-11111 [3],
Miat kamienny do warstw odsgczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-
11112 [4].
Nalezy stosowa¢ kruszywa o wskazniku wodoprzepuszczalnosci > 8 m/dobe

2.4. Wymagania dla geowtokniny
Geowtokniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajace i odsaczajace powinny posiadaé
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.
2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1. Sktadowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to
Wykonawca rob6t powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by
rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzgt do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazaé
Sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
» rowniarek,
» walcow statycznych,
» plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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5. wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza
Podtoze gruntowe powinno spelia¢ wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza”™.
Warstwa odsaczajaca powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa
Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiaggnieto grubos¢ projektowana.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej o
grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie
uktadania kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzedniej.
W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienic¢
kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapic
do jej zageszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podiuznymi czg¢sciowo naktadajacymi si¢, w Kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi
czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej
powierzchni.
W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i 0dsaczajaca powinna by¢ zaggszczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszcezania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -
20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosé¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i
rownomiernie wymiesza.
5.4. Odcinek prébny
Jezeli w ST przewidziano koniecznos$¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

» stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zageszczania jest wiasciwy,

» okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej

grubosci po zaggszczeniu,
» ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatlow oraz sprzetu, jakie beda stosowane
do wykonywania warstwy odcinajacej i odsaczajacej na budowie.
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Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robéot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystagpieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé
wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Geowlokniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej i odsaczajacej powinny posiadac
aprobate techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy
odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréow warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Lp | Wyszczeg6lnienie Minimalna czgstotliwo$¢ badan
badan i pomiarow i pomiaré6w

1 | Szerokos¢ warstwy 3 razy

2 |Réwno$é podhuzna co20m

3 |Roéwno$é poprzeczna |3 razy

4 | Spadki poprzeczne *) |3 razy

5 | Rzedne wysokosciowe | co 25 m

6 | Uksztattowanie osiw |C025m

planie *)

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 100 m2

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 100 m2

8 | Zagegszczenie, 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnos¢ kruszywa | rzadziej niz raz na 100 m2

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Réwnos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrows tata.
Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsg z tolerancja
+0,5%

6.3.5. Rzgdne wysokosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
Przekraczaé¢ +1 cmi-2 cm.

6.3.6. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslonag w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzglgdow technologicznych, zostata wykonana w dwaoch warstwach, nalezy mierzy¢
taczna grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
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warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modutow
odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie
z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

6.3.9. Badania dotyczace warstwy odsaczajacej

W czasie uktadania warstwy odsaczajacej z geowtoknin nalezy kontrolowac: rownosé warstwy,

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajacej.

8. odbior robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowsa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt

9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:

prace pomiarowe,

dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i
jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1m2 warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z geowtoknin obejmuje:

VVVY VYV

> prace pomiarowe,

> dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy
geowtoknin,

> pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,

» utrzymanie warstwy.
10. przepisy zwigzane
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
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Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zagegszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabym podtozu z zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM,
Warszawa 1986.

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacjag Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa kamiennego, tamanego pod nawierzchnig drogi, chodnikéw i nawierzchni utwardzonej
Roboty polegaé¢ beda na whudowaniu podbudowy z kruszywa kamiennego, famanego zgodnie z
dokumentcja projektowa
2. MATERIALY.
Materiatem do wykonania podbudéw powinno by¢ kruszywo kamienne uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od 8
mm.
Kruszywa powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.1. Rodzaj stosowanych materiatow.
- kruszywo niesortowane 0 - 31,5 mm o uziarnieniu ciggtym
2.2. Wymagania dla materiatow.
Krzywa uziarnienia powinna miescic si¢ w obszarze pomigdzy krzywymi granicznymi podanymi w
normie PN- 91/B-06714/15 .
2.3. Sktadowanie materiatow
Jezeli kruszywo tamane przeznaczone do wykonania warstwy podbudowy nie bedzie wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to
Wykonawca robét powinien je zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowac nastgpujagcym , sprawnym
technicznie sprzetem:

» spycharki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,

» walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania

» zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
4. TRANSPORT
Transport kruszywa powinien odbywac sie W sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
i rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu powinien by¢ tak zorganizowany aby
nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podtoza
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.
Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawceg.
5.2. Wytwarzanie mieszaki kruszywa
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Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci optymalnej
nalezy wytwarza¢ w mieszankach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza si¢ wywarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegolnych frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce whudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu
wysychaniu.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Kazda warstwa powinna by
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

5.4. Zaggszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapic¢ do jej zageszczania
przez watowanie. Watowanie powinno postepowac stopniowo od dolnej do gornej krawedzi podbudowy.
Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiagniecia wskaznika zageszczenia 1S=1,0 wg PN-S-06102.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I1). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie roztozonej warstwy i napowietrzenie. Jezeli
wilgotnos¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat w roztozonej warstwie powinien by

zwilzony wodga i rownomiernie wymieszany.

Wilgotnosé przy zageszczaniu powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja -1%, +2%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne i
dostarcza¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru.

6.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.1.1. Réwnos¢ podbudowy

Nierownosci podbudowy nie powinny przekraczac:

12 mm - dla podbudowy zasadniczej

6.1.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowsg z tolerancjg +0.5%.

6.1.3. Rzedne podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.1.4. Uksztattowanie osi podbudowy

Os podbudowy nie moze by

przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +5 cm.

6.1.5. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm,

-5cm.

6.1.6. Wymagania dotyczace grubosci warstwy

Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w 4 punktach.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczac:

dla podbudowy zasadniczej: 10%.

6.2. Wymagania dotyczace nosnosci i zageszczenia podbudowy wedtug obciazen ptytowych.

Nalezy wykona¢ pomiary nosnosci podbudowy z kruszywa, wedtug obcigzen ptytowych, zgodnie z BN-
64/8931-02. Obcigzenia nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 1000 m2, lub wedtug zalecen Inspektora
Nadzoru.

Zageszczenie warstwy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego
modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2.

przy czym wymagany wtorny modut odksztatcenia E2 = 150 MPa

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy [m2] warstwy podbudowy z kruszywa kamiennego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
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Odbiér podbudowy powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
napraw wadliwie wykonanej podbudowy, bez hamowania postepu robot.

Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiane wadliwie wykonanej warstwy na nowg, Wykonawca
wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi sie za metr kwadratowy [m2] warstwy podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie.

Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie recepta,

- sprawdzenie i ewentualna naprawg podtoza,

- dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- Zageszczenie,

- przeprowadzenie pomiaréw badan laboratoryjnych,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia”.
PN-76/B-06714/00 - ,,Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne”.

BN-84/6774-02 - ,,Kruszywa kamienne famane do nawierzchni drogowych”.

BN-64/8933-02 - ,,Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie”

D - 05.03.23a NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki betonowe;j:

2. MATERIALY

2.1. Betonowa kostka brukowa — wymagania

2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej.

2.1.2. Wyglad zewngetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zawarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawgdzie kostek rowne i proste, wklgsnigcia
nie powinny przekraczac:

2 mm,

2.1.3. Ksztatt, wymiary

Produkowane sa kostki o dwoch standardowych wymiarach grubosci:

80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynoszg :

na dtugosci £3 mm,

na szerokosci =3 mm,

na grubosci +5 mm.

2.1.4. Wytrzymatosc¢ na scianie

Wytrzymatosé na scianie po 28 dniach ( $rednio z 6-ciu kostek ) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 Mpa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymatosé pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 Mpa (w
ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek ).
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2.1.5. Nasigkliwos¢
Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 i wynosi
nie wiecej niz 5 %.
2.1.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-B-
06250.
Odpornos$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:
» probka nie wykazuje peknige,
» strata masy nie przekracza 5 %,
» obnizenie wytrzymatosci na scinanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie
jest wieksze niz 20 %.
2.1.7. Scieralnos¢
Scieralnosé kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wynosié
nie wiecej niz 4 mm.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej
Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sie recznie.
Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowac
Mechaniczne urzadzenia uktadajace. Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostona
z tworzywa sztucznego. Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na
rolkach, prowadzone liniami na szynie lub krawegznikach.
4. TRANSPORT
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa.
5.2. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych
Kostke uktada sie na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania podsypka ulega zageszczeniu.
Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnic¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnig utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do
ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢
od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.
Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywa walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupei¢ szczeliny piaskiem i zamie§¢ nawierzchnie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢ , czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu. Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada
od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na sciskanie.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Sprawdzenie podtoza, podbudowy i podsypki
Sprawdzenie podtoza, podbudowy oraz podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow
poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacija projektows.
6.2.2.Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami:
» pomierzenia szerokosci spoin,
» sprawdzenie prawidlowosci ubijania,
» sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,
» sprawdzenie, czy przyjety desen i kolor nawierzchni jest zachowany.
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6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nierownosci podtuzne
Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone tatg lub planografem zgodnie z norma BN-8931-04 nie
powinny przekraczac 0,8 cm.
6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja 0,5 %.
6.3.3. Niweleta nawierzchni
Roéznica pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinna
przekraczac +1 cm.
6.3.4. Szerokos¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz =5 cm.
6.3.5. Grubos¢ podsypki
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ =1 cm.
6.4. Czestotliwos$¢ pomiarow
Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych byty przeprowadzane nie rzadziej niz 2 razy na 100 m2
nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie
tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest m2 ( metr kwadratowy ) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
» przygotowanie podtoza,
» wykonanie podbudowy,
» wykonanie podsypki,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podtoza,
dostarczenie materiatow,
wykonanie podsypki,
utozenie i ubicie kostki
wypetnienie spoin,
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
- PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego,
- PN-B-06250 Beton zwykty,
- PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego,
- PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci,
- PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw,
- BN-6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza,
- BN-8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego,
- BN-8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

VVVVVVYVYY

D - 08.03.01 OBRZEZA BETONOWE
1. WSTEP.
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1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z wykonaniem utozenia obrzezy
betonowych jako ogranicznikow nawierzchni chodnikow
2. MATERIALY.
2.1. Rodzaj stosowanych materiatow:
» obrzeza betonowe 8 x 30cm,
» kraweznik betonowy 15x30cm
» kraweznik najazdowy 15x22cm
> piasek,
» zaprawa cementowo- piaskowa 1:2.
2.2. Wymagania dla materiatow.
Wymagania dla materiatow stosowanych wedtug zasad niniejszej ST winny spelnia¢ wymagania nizej
wymienionych norm:
» obrzeza BN-80/B-6775-03/04
> piasek PN-69/6721 i PN-79/B-12001
» cement portlandzki 25 PN-88/B-30000
» woda PN-88/B-32250
3. SPRZET.
Roboty zwigzane z wykonaniem podsypki i ustawieniem obrzezy wykonuje sie recznie. Do
przygotowania podsypki i zaprawy stosuje sie mieszarke.
4. TRANSPORT.
Do transportu materiatu moga by¢ uzyte dowolne srodki transportu zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.
5.2. Zakres wykonywanych robot:
Ustawienie obrzezy betonowych na podsypce gr. 5cm z piasku srednio lub gruboziarnistego z
obsypaniem zewngtrznej $ciany gruntem miejscowym wraz z jego ubiciem. Niweleta powinna by
Zgodna z Dokumentacja Projektows. Spoiny o szerokosci nie przekraczajacej 1cm wypetni¢ zaprawa
cementowopiaskowa w stosunku 1:2. Spoiny wypetnié na petng gtebokosc.
5.3. Wymagania dla wykonania robot.
5.3.1. Podsypka.
Wymiary podsypki powinny by¢ zgodne z projektem. Tolerancja wymiaréw moze wynosic:
dla wysokosci +=10% wysokosci projektoweyj,
dla szerokosci £20% szerokosci projektoweyj.
5.3.2. Obrzeza.
dopuszczalne odchylenia profilu podtuznego obrzezy +1cm,
dopuszczalne odchylenie od projektowanego kierunku +1cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu czy:
» materialy spetniaja wymagania wymienione w pkt 2.2,
» wykonane roboty spetniaja wymagania wymienione w pkt 5.3.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa sa sztuki ustawionego obrzeza.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenie jakosci materiatow dokonuje si¢ przez petne sprawdzenie wynikow badan laboratoryjnych
uzytych materiatow.
8.2. Odbior podsypki.
Odbioru podsypki jako robot zanikajacych dokonuje sie¢ przed ustawieniem obrzezy. Badania nalezy
Przeprowadzi na kazde 100m gotowej podsypki. Rodzaje badan przy odbiorze:
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8.2.1. Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej krawedzi podsypki z Dokumentacja Projektowa. Jako
dopuszczalne przyjmuje si¢ odchylenia 1c¢m na kazde 100m gotowej podsypki.
8.2.2. Wysokos¢ ( grubos¢ ) podsypki nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na
kazde 100m fawy.
8.2.3. Rownos¢ gornej powierzchni podsypki sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch dowolnych
punktach, na kazde 100m podsypki, 3- metrowej taty brukarskiej. Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig
podsypki i przytozona tata nie moze przekraczaé lcm.
8.3. Odbior obrzezy.
Rodzaje badan:
8.3.1. Odchylenia obrzezy w planie od linii projektowane;j.
Dopuszczalna odchylenia +=1cm na kazde 100m ustawionych obrzezy.
8.3.2. Odchylenia niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowanej.
Dopuszczalne odchylenia =1cm na kazde 100m ustawionych obrzezy.
8.3.3. Rownos¢ gornej powierzchni obrzeza.
Rownosé¢ gornej powierzchni obrzeza sprawdza sie przez przytozenie w dwaoch dowolnych punktach, na
kazde 100m obrzezy, 3- metrowej faty brukarskiej. Przeswit pomiedzy gorna powierzchnia obrzeza i
przytozona tata nie moze przekracza¢ lcm.
8.3.4. Doktadnos¢ wypetnienia spoin.
Doktadnos¢ wypetnienia spoin bada sie na kazdych 10m ustawionego obrzeza. Spoiny musza by
Wypetnione catkowicie na petng gtebokos¢.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci si¢ za metr [ m ] ustawionych obrzezy.
Cena obejmuije:
» roboty wytyczeniowe,
» dostawe materiatow,
» wykonanie podsypki,
» ustawienie obrzeza z wypetnieniem spoin i obsypka,
» wykonanie pomiaréw kontrolnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
PN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Wspaélne wymagania i badania.
PN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe..
PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.
PN-88/B-32250 - Woda do betonow i zapraw.
PN-B-11113 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

B-09.00.00 NAWIERZCHNIA SYNTETYCZNA

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.
Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot zwigzanych z utozeniem nawierzchni z trawy syntetycznej (sztucznej)

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem robdt nawierzchni z trawy syntetycznej

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
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Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne"
pkt 1.5.
MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00
»Wymagania og6lne" pkt 2.
Rodzaje materiatow
Nawierzchnie z trawy syntetycznej
NAWIERZCHNIA.
Jako nawierzchni¢ przyjmuje si¢ trawg syntetyczng przeznaczong na boiska pitkarskie i do gry w ruggby
o nastgpujacych parametrach technicznych i uzytkowych:
typ wtokna: monofil
sktad chemiczny widkna: 100% Polietylen, wzmocniony rdzeniem
cigzar wtokna: min. 13.200 Dtex
wysoko$¢ widkna: min. 55 mm,
gestos$¢ peczkow: min 10866/m?
Gesto$¢ widkien: min. 130.380 widkien / m?
Grubos¢ wtokna: min 360 mikronow
Sita wyrywania pgczka trawy: min. S6N
SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogo6lne"
pkt 3.
TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robaét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.
Wykonaweca i producent (dostawca) powinni potwierdzi¢ spetnianie warunkow i dostarczyc¢:
» Atest PZH lub réwnowazny dla oferowanej nawierzchni
» Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez producenta
» Certyfikat lub deklaracja zgodnosci z normg PN-EN 15330-1:2014
» Raport z badan np. Labosport, ISA-Sport badZ Sport Labs sporzadzony wg. najnowszych
wytycznych Fifa opracowanych w Handbook of Test Methods for Football Turf (edycja 2015)
» Probka 20x30cm oferowanej trawy
UWAGA: Celem weryfikacji whasciwosci i parametrow technicznych proponowanych przez Oferentow
nawierzchni zaleca si¢ zadanie przez Zamawiajacego sktadania wraz z oferta dokumentow wyzej
opisanych, (podstawa prawna zadania powyzszych dokumentdéw jest Rozporzadzenie Rady Ministrow z
dnia 19 maja 2006 w sprawie rodzajow dokumentdw, jakich moze zada¢ zamawiajacy od wykonawcy,
oraz form, w jakich te dokumenty mogg by¢ sktadane)
UWAGA NALEZY STOSOWAC SIE DO ZALECEN PRODUCENTA
OBMIAR ROBOT
Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt7.
Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa zostata okreslona w przedmiarze robot przywiazanej do danej pozycji zakresu
robot.
ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogo6lne™
pkt 8.
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PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.
PRZEPISY ZWIAZANE
» atest higieniczny PZH
» karta techniczna oferowanej trawy syntetycznej
autoryzacja producenta systemu wystawiona na wykonawce na zadanie objete przetargiem upowazniajaca wykonawce
do instalacji oferowanej trawy syntetycznej

ST 6 - OGRODZENIE
WSTEP
1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w czesci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1 dotyczace
wykonania, montazu i odbioru ogrodzenia
1.2 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i okre§leniami zawartymi w ST 0.0 — Wymagania ogdlne.
2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow i materialow
Materiaty stosowane przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST:
» pilkochwyty z siatki polipropylenowej o grubosci splotu 5 mm i oczkach 100x100 mm,
» shupki pitkochwytow z rur stalowych ocynkowanych lakierowanych, o o wymiarze 80x80 mm,
» linka do zawieszania siatki fi 4 mm ocynkowana,
» fundamenty betonowe shupkow pitkochwytéw o wym.0,35%0,30%1,10 m z betonu C16/20,
W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
zrodta wytwarzania materiatow oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu
i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zalozeniami
PZJ.
3. Wymagania dotyczace sprzgtu i maszyn
Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji nalezy stosowacnastepujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, sprzet do montazu konstrukcji: srodek transportu
do przewozenia elementow. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory
nie spowoduje niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot. Wykonawca na
zgdanie dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Dobor sprzetu montazowego do wykonania poszczegolnych robdt jest czescia projektu technologii i
organizacji robot, ktory nalezy wykona¢ przed przystgpieniem do roboét i uzyskac akceptacje Inspektora
nadzoru.
4. Wymagania dotyczace srodkow transportu
Do transportu materiatow, sprz¢tu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie i §rodki
transportu. Warunki transportu powinny zapewnia¢ zabezpieczenie elementow przed wptywem
szkodliwych czynnikow atmosferycznych. Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkow transportu, ktore nie wptyngniekorzystnie na jako$crobodt i whasciwosci przewozonych towarow.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszgspetniaéwymagania przepiséw ruchu drogowego tak
pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
WYKONANIE I ODBIOR ROBOT
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. Wymagania dotyczace wykonania robot montazowych
5.1 Ogo6lne wymagania
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami normy PN-B-06200 i
postanowieniami umowy.
5.2 Zakres robdt przygotowawczych
Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan
Inzyniera:
—ustali¢ lokalizacje terenu robot,
—usunaéprzeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog itd.,
—wytyczy¢ tras¢ ogrodzenia w terenie,
—przedstawic, do akceptacji Inzyniera, zakres robot wykonywanych bezposrednio na placu budowy i na
zapleczu.
5.3 Warunki techniczne wykonania robot
Konstrukcja i sposob wykonania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa
i ST.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

» roboty przygotowawcze,

» ustawienie stupkow,

» rozpigcie linki montazowej,

» montaz siatki polipropylenowej,

» roboty wykonczeniowe.
Do czasu stwardnienia betonu stupek nalezy podeprzec.
Fundament betonowy wykonywany ,,na mokro”, w ktérym osadzono stupek, mozna wykorzystywa¢ do
dalszych prac (np. napinania siatki) co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie, a jesli
temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 100C - po 14 dniach.
Ustawienie stupkow
Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a
ich wierzchotki powinny znajdowac¢ si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki z rur powinny mie¢ zaspawany
gorny otwor rury. Stupki koncowe, narozne, bramowe oraz stojace na zatamaniach ogrodzenia nalezy
zabezpieczy¢ przed wychylaniem si¢ uko$nymi stupkami wspierajgcymi, ustawiajac je wzdtuz biegu
ogrodzenia pod katem okoto od 30°do 45°.
6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobdw i robot budowlanych
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
1) Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i srodkoéw transportu
podano w ST 0.0 “Wymagania ogo6lne".
2) Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot, materiatow i urzadzen.
3) Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robot (zgodnie z PZJ)
na terenie i poza placem budowy.
4) Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.
6.2 Badania jakos$ci robot w czasie budowy

» Zgodno$¢ wykonania ogrodzenia z dokumentacja projektowa w zakresie lokalizacji i wymiarow
ocena ciagta wg dokumentacji projektowe;j
Zachowanie dopuszczalnych odchytek elementéw ogrodzenia
Prawidlowos¢ wykonania dotow pod stupki
Poprawnos$¢ wykonania fundamentéw betonowych pod stupki
Poprawnos¢ ustawienia stupkow
Prawidtowos¢ rozpiecia siatki
7. Wymagania dotyczace obmiaru robot
Ogodlne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru rob6ot podano w ST 0.0 “Wymagania ogdlne". Obmiar
robot okresla ilo$¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy. 110$¢ robot oblicza si¢ wedlug
pomiaréw sporzadzonych z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglgdnieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji i uyymuje w ksiedze obmiaru. Wszystkie
urzadzenia i sprz¢t pomiarowy stosowane do obmiaru robot muszg posiadaé¢ wazne certyfikaty legalizacji.
8. Odbior robot
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakos$ci 1 warto$ci.
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Gotowos¢ do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajgc Inspektorowi
nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje¢ powykonawczg robot.

Ocena i badania powinny by¢ wykonane zgodnie z programem badan zawartym w programie jakosci,
obejmujgcym wszystkie stosowane materialy i wyroby oraz procesy wytwarzania i montazu.

Ogodlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano ST 0.0 “Wymagania ogolne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6.2 daly wyniki pozytywne.
9. Dokumenty odniesienia

Dokumentacjg odniesienia jest:

1) SIWzZ

2) umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajagcym wraz z harmonogramem robot

3) zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

4) normy

5) aprobaty techniczne

6) inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone

w trakcie trwania inwestycji

Najwazniejsze normy:

1) PN-97/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania.

2) PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe budowlane —Potaczenia z fundamentami — Projektowanie i
wykonanie




